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“Comprende un método de gestión de 

los sistemas de producción agrícola que 

considera la variabilidad espacial.” 

Agricultura de Precisión  



Objetivos de la Agricultura de 

Precisión 

• Agronómico: ajuste de las prácticas de cultivo a 

las variaciones del campo  

 

• Medioambiental: reducción del impacto 

vinculado a la actividad agrícola  

 

• Económico: aumento de la competitividad a 

través de una mayor eficacia de las prácticas 

agrícolas 



Medición de la Variabilidad 



Costa Rica 



Etapas de la Agricultura de 

Precisión 



Costa Rica 



Corrección GPS 



Corrección de Localización por GPS  

Corrección WAAS 

 

 WAAS (Wide Area Augmentation System) es un Sistema de 

Corrección Basado en Satélites desarrollado por Estados 

Unidos. Está ideado como un complemento para la red GPS 

para proporcionar una mayor precisión y seguridad en las 

señales (± 20 cm en pasada y ± 1 m anual) 

 

http://es.wikipedia.org/wiki/Archivo:WAAS-Logo.gif


Corrección EGNOS 

  

 El sistema EGNOS (European Geostationary Navigation 

Overlay Service) es un Sistema de Corrección Basado en 

Satélites desarrollado por la Agencia Espacial Europea 

(ESA), la Comisión Europea y Eurocontrol.  

 

 Está ideado como un complemento para las redes GPS y 

GLONASS para proporcionar una mayor precisión y 

seguridad en las señales, permitiendo una precisión inferior a 

dos metros. 

 

Corrección de Localización por GPS 



   

Corrección OmniStar  

 OmniSTAR VBS es un sistema de corrección DGPS por 

subscripción que cuenta con estaciones alrededor del mundo 

que transmiten las posiciones de GPS corregidas a un satélite 

geoestacionario llamado OmniSTAR. Este satélite le envia las 

señales corregidas a los equipos en tierra que cuentan con la 

debida subscripción. 

 

Corrección de Localización por GPS 



RTK (Real Time Kinematic)  
 

 Este sistema cuenta una estación de referencia, con las 

coordenadas conocidas, está dotada de un receptor GNSS y un 

módem de radiotransmisor. La estación genera y transmite las 

correcciones diferenciales para las unidades móviles en el 

campo, que usan los datos para determinar precisamente sus 

posiciones. 

 

 

Corrección de Localización por GPS 



 



 



Comparativo de escala de precisión 



Tecnología de Compensación de Terreno 

 Esta tecnología calcula 

la diferencia entre la 

localización de la antena 

de GPS y la posición del 

punto central de 

vehículo en el terreno, 

sin importar la pendiente 

en la cual se encuentre 

el vehículo 



 



Patrones de Guía 
 



 



 



EQUIPOS DE GUIA MANUAL 





 



SISTEMA DE DIRECCIÓN ASISTIDA 

 

• Proporciona una guía 

asistida del tractor.  Combina 

una rueda de fricción y un 

motor eléctrico con guía de 

GPS. 

   

 







SISTEMA DE DIRECCIÓN AUTOMÁTICA 

AUTOPILOT 









Sensores 



Aplicaciones inteligentes 



Equipos para Control de Flujo y 

Aplicaciones 



Control de Secciones 



EZ Boom 





Control de siembra 







Control de aplicación de sólidos 



Monitoreo de Rendimiento 

• Monitoreo de Humedad y Peso del grano 

• Mapeo en tiempo real 

• Información para toma de decisiones  



Control de Aguas Superficiales 



Nivelación Drenaje 

FieldLevel II 



FieldLevel II 

Nivelación Drenaje 

MEDICIÓN 

DISEÑO 

PENDIENTE 







Software 

FMX 

 

 

 

 

 

Toma de 

datos y 

tranferencia 

inalámbrica 

Soporte 

USUARIO 

MANEJO DE LA INFORMACIÓN AGRICOLA  

Manejo de Información 



Vehiculos no tripulados 



Proyecto Voleadora KUHN 

http://docs.google.com/viewer?a=v&pid=gmail&attid=0.1&thid=11b477b9af3c6808&mt=image/tiff&url=http://mail.google.com/mail/?ui=2&ik=173b896bfc&view=att&th=11b477b9af3c6808&attid=0.1&disp=safe&realattid=f_fiww1cz20&zw&sig=AHIEtbQ1WwA3pCo_NinQOXiw5-4JUej5Uw


















El siguiente paso? 



Gracias 

Estamos para 

Servirle 


